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—> Mobile Laufstallkiihe mit besten Inhaltsstoffen R ZG 1 51 RZ€ 231 3

—> Auch fiir Roboterbetriebe bestens geeignet
RZOeko 139
RZM 138 RZE 134
Milch kg +1354 Milchtyp 118
Fett % +0.26 Korper 108
Fett kg +84 Fundament 115
Eiwei3 % +0.15 Euter 128
EiweiB kg +64  RZRobot 119
RZN 123

RZS 126 RZGesund 119
RzZD 99 RZEuterfit 116
RZR 97 RZKlauen 113
RZKd 106 RZMetabol 104
RZKm 116 RZRepro 104
RZFuttereffizienz 09 RZKalberfit 97
RZPersistenz 104 DDControl 111

LINEARPROFIL 88 100 112 124
GroBe klein groB 114
Rippenstruktur flach gewdlbt 106
Korpertiefe wenig viel 99
Starke schwach stark 101
Beckenneigung ansteigend abfallend 91
Beckenbreite schmal breit 115
Hinterbeinwinkelung steil gewinkelt 108
Klauenwinkel flach steil 101
Sprunggelenk geflllt trocken 102
Hinterbeinstellung nach auBen parallel 116
Vorderbeinstellung nach auBen parallel 109
Bewegung schlecht gut 114
Hintereuterhéhe tief hoch 124
Zentralband schwach stark 88
Strichplatzierung vorn  auBen innen 105
Strichplatzierung hinten auBen innen 98
Vordereuteraufhdngung lose ) fest 125
Euterbalance hinten tief | vorne tief 117
H! Eutertiefe tief ; hoch 129
MIM: Elegante Strichlange kurz | lang 97




